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pre
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[true
]
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@
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einen E

ffekt. 

W
enn der E

ndzustand 
eines 

Z
ustandsautom

aten erreicht 
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Ergebnis der Such-
anfrage liegt vor

[ Passagier
   angem

eldet ]

after(10s)
 / D
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rreichen 

des E
ndzustandes einer 

U
nter-Z

ustandsm
aschine

- exit beim
 V

erlassen.

D
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